A
SMART LAND <8NOW




QUALISONO LE DELLA
URBANA CHE LE

DEVONO AFFRONTARE?




Proteggere le Proteggere la
ai dei




Quanti cittadini
ad utilizzare la

propria bici a causa dei




circolano nelle

nostre citta?

Quante ne sono state
nell'ultimo anno?




: hessun alert, nessun recupero

: zero dati in tempo reale




Sistema unico
brevettato per

cVOIVO +

MOBILITY SOLUTIOGNS




per
- gestione flotte
* prenotazioni

- asseghazioni

- statistiche

- rendicontazioni (vedi CO,)

- tracking per monitoraggio
movimenti o




eVOIVO

MOBILITY SOLUTIONS

PER TUTTE

A SUPPORRTO DELLA
INTERMODALITA’




YO0

TUTTO COMPLETAMENTE

PER LE VOSTRE ESIGENZE

Pit , piu




QVG) VO

ITY SOLUTION

S

Spostamenti tra sedi, Prenotazione via app, Meno auto, dati di CO,
casa-lavoro, tracciati e gestione automatica di risparmiata pronti per i

rendicontabili. accessi e report.
manutenzione.

per ogni rendicontazione




INSIEME IL TUO

PROSSIMO PROGETTO




Bike leasing aziendale modello JobRad
(Germania: 3,1 mid €, 2,1 min bici).
La mobilita ciclistica € agenda politica nazionale.

Fondi per velostazioni, ricarica e fleet management nelle
grandi aree urbane.










Tempi di
reazione

Distrazioni Punti ciechi




Park Assistance/
Blind Spot Surround View
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Veicoli di Utenti della
vecchia Strada
generazione Vulnerabili

ADAS
aree invisibili




L'obbiettivo

per il 2050, € veramente
raggiungibile?







Possiamo permetterci di

aspetta re tutto questo




e
gli incidenti per
vite

</,'\\
A 4




Dispositivo

Analisi in un raggio di

~ ‘¥A 'ﬂ Generazione di allarmi di sicurezza

predittivi >




Risolve Integra Equipaggia
aree invisibili Veicoli Utenti
ADAS esistenti Vulnerabili




Comunicazione tra veicoli
+ Algoritmi di Safety




Reattiva (ADAS, sensori)

Troppo tardi (post-evento)

Frammentati - Veicolo-centrici
vs VRU-centrici (e.g. Spoke)

{0]0)'¢

Real-time,
sicurezza cooperativa
fra veicoli, infrastrutture

eVRU o
\’

D




La sicurezza
e ancora

Noi I'abbiamo
resa




Vision Zero
. o

Sicurezza

predittiva
per ciclisti
e VRU

SES4MO rende la sicurezza cooperativa scalabile,
inclusiva e applicabile a tutti gli utenti della strada.




loMobility
Awards 2026

Ist Premio

Autonomous,
Connected &

Cooperative Vehicles

INNOVIT

ITALIAN INNOVATION & CULTURE HUB

Selezionati per partecipare alla

Silicon Valley Experience

Riconoscimento del livello internazionale di
innovazione e del mercato potenziale per SES4MO




COSTRUIAMO
INSIEME IL

PROSSIMO PROGETTO
PILOTA CON LA s© retybox




Jsoft-in

Costruisce il sistema
centrale

Hardware, software e
algoritmi di sicurezza

cVOIVO

MOBILITY SOLUTIONS

Implementazione di
Estensioni

Mobilita urbana, infrastrutture,
progetti pilota reali

HARBEND

Connettivita degli
accessori

C-V2X, standard, sicurezza,
interoperabilita




cVOIVO

MOBILITY SOLUTIONS

ifetyboex
GRAZIE

Jsoftin - G@aEEeD>  evolve




